
Nieuwe freeware VFR Planner op basis van Google maps en Earth voor FS2004 en FSX 

Voor de liefhebbers van VFR-vliegen is er nu een prachtige freeware planner voor FS2004 en FSX 
beschikbaar. Het programma heet Plan-G en is ondertussen bij versie 0.9 aangeland. Het 

programma werkt op basis van Google maps en Google Earth en gebruikt ook de interface van 
deze programma's. 

Zoals je ziet zijn er rechtsboven op de kaart dezelfde drukknoppen als in voornoemde programma's 
aanwezig. Hierboven staat de kaart-mode afgebeeld, hieronder de satelliet-mode. 

 

Om met de planner te werken moet er wel een internet verbinding zijn. 

De planner biedt de mogelijkheid om zelf "points of interest" toe te voegen, bv. zoals hierboven het 
Paard (vuurtoren) van Marken en Pampus. Deze punten worden dan ook in de database 
opgenomen. Via de website is ook een file te downloaden met heel veel van dergelijke punten in 
Australie, speciaal bedoeld voor de ORBX scenery. 

 

Het programma kan connecten met FS2004 en FSX en laat dan, net als in FSNavigator, je positie 

zien in de vorm van een geel vliegtuigje. AI-verkeer wordt door rode kleine vliegtuigjes 
aangegeven. 

Het programma kan worden gedownload via het forum van: 
http://www.tasoftware.co.uk/page8.php Hiervoor moet je je wel registeren. Er hoeft niets te 
worden geinstalleerd, het verkregen zip bestand moet in een folder worden uitgepakt en 
vervolgens moet de database van FSX en/of FS2004 worden opgebouwd. 

Ik neem het programma volgende bijeenkomst mee op een stick of CD, zodat iedereen die 
geinteresseerd is in het programma het kan overnemen. Een wat uitgebreidere uitleg (in het duits) 
is te vinden op http://westwoodinn.wordpress.com/2009/11/01/plan-g-ein-flugplanungstool-fur-
vfr-flieger/ 

 


